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|. Cze$¢ opisowa

1 Podstawa opracowania
Jako podstawe do opracowania projektu przyjeto:

1) Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 1997 r., nr 98, poz.
602 z pozn. zm.);

2) Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z
dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatéw drogowych (Dz. U. z 2002 r., nr 170, poz.
1393 z péin. zm.);

3) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegOtowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad
tym zarzadzaniem (Dz. U. z 2003 r., nr 177, poz. 1729 z p6zn. zm.);

4) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczeg6towych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatbw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. z
2003 r., nr 220, poz. 2181 z poin.zm.);

2 Przedmiot opracowania i powigzanie z innymi opracowaniami

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt ruchowy izolowanej sygnalizacji
$wietlnej dla inwestycji p.t. ,,Budowa urzadzen instalowanych w pasie drdog publicznych wraz
z fundamentami, konstrukcjami wsporczymi oraz przynaleznymi elementami wyposazenia —
Budowa sygnalizacji swietlnej wraz z kanalizacja kablowa nN, konstrukcjami wsporczymi oraz
sterownikiem sygnalizacji swietlnej na przejsciu dla pieszych przez droge powiatowg nr 1332F
na dziatkach nr 59, 101/2 w m. Policko”
Inwestorem jest Gmina Pszczew, ul. Rynek 13, 66-330 Pszczew
Niniejszy projekt powstat w dowigzaniu do projektu statej organizacji ruchu. W projekcie
wykorzystano organizacje ruchu, w tym dopuszczalne predkosci na wlotach oraz geometrie
drogi.

3 Zawartosé opracowania
Opracowanie zawiera:
1)  opis techniczny;

2)  wyniki pomiaréw ruchu;

3)  zatozenia do obliczen czaséw miedzyzielonych;

4)  minimalne sygnaty zielone dla pieszych;

5)  przyporzadkowanie sygnalizatorow, detektorow do grup sygnalizacyjnych;
6)  wykaz grup nadzorowanych;

7)  obliczenia czaséw miedzyzielonych;

8)  tablica minimalnych czaséw miedzyzielonych;

9) schematy faz ruchu;

10) programy sygnalizacji wraz z harmonogramem ich pracy;

11) obliczenia przepustowosci;

12) przejscia fazowe;

13) warunki logiczne i czasowe funkcjonowania algorytmu;

14) algorytm sterowania ruchem;

15) plany sytuacyjne z rozmieszczeniem sygnalizatoréw, detektorow i elementami

organizacji ruchu;

str. 3



4 Cel opracowania

Celem opracowania jest wprowadzenie sygnalizacji swietlnej na przejsciu dla pieszych przez
droge powiatowa nr 1332F na dziatkach nr 59, 101/2 w m. Policko.

5 Woyniki pomiaréw ruchu

Pomiary ruchu zostaty przeprowadzone w dniu 14.09.2020 r. Pomiary uwzgledniaja
strukture rodzajowg pojazdow. Pomiary zostaty wykonane w godzinach 7:00-9:00 oraz 14:30-
17:00. Jako najbardziej obcigzong ruchem wybrano dla szczytu porannego godz. 8:00 — 9:00
oraz dla szczytu popotudniowego godz. 15:00 — 16:00.

Ponizej przedstawiono wyniki dla najbardziej obcigzonych godzin w postaci tabelarycznej
oraz rysunkowej.

Wilot B — w kierunku Miedzyrzecza
Wilot D — w kierunku Pszczewia

Szczyt poranny - godz. 8:00-9:00

RODZAJ RELACJE
POJAZDU WLOT B WLOT D
prosto prosto
A 0 2
O+D 31 43
C 10 4
M+R 2 3
SUMA P/h 43 52
SUMA E/h 51,6 55,9
udziat p.c % 23 12

SKRZYZOWANIE

SUMA P/h 95
SUMA E/h 107,5
udziat p.c % 17
WYLOTY
WLOT B WLOT D
SUMA P/h 52 43
SUMA E/h 55,9 51,6
udziat p.c % 12 23

66 P/h
68,1 E/h
11 % p.c.

WLOT D -w kierunku Pszczewia

| —

66 P/h
68,1 E/h
100 %

WLOT B -w kierunku Miedzyrzecza

<{—m=a

48 P/h
52,6 E/h
100 %

3

48 P/h
526 E/h
13 % pc.
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Szczyt popotudniowy - godz. 15:00-16:00

RODZAJ RELACJE
POJAZDU WLOT B WLOT D
prosto prosto
A 0 1
O+D 40 52
C 6 6
M+R 2 7
SUMA P/h 48 66
SUMA E/h 52,6 68,1
udziat p.c % 13 11
udmai/gelacll 100 100
SKRZYZOWANIE
SUMA P/h 114
SUMA E/h 120,7
udziat p.c % 11
WYLOTY
WLOT B WLOT D
SUMA P/h 66 48
SUMA E/h 68,1 52,6
udziat p.c % 11 13

52 P/h
55,9 E/h
12 % p.c.

Wyjasnienia oznaczen:

WLOT D -w kierunku Pszczewia

WLOT B -w kierunku Miedzvrzecza

52 P/h 43
Y —— < sioem
100 % 100 %

Wspotczynniki przeliczeniowe:

A - autobusy 2
O - osobowe 1
D - dostawcze 1
C- ciezarowe 2
M - motocykle 0,3
R - rowerzysci 0,3
P/h - pojazdy rzeczywiste

E/h - pojazdy umowne

43 P/h
51,6 E/h
23 % p.c.
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6 Zatozenia do obliczen czasow miedzyzielonych
Do obliczen czasow miedzyzielonych zastosowano ponizsze wzory:
th=ti+te—1g

gdzie:
tm — czas miedzyzielony;

t; — dtugos¢ sygnatu zéttego lub odpowiednika (3s dla grup typu K, Os dla grup typu K);
te — czas ewakuacji grupy konczacej;
ta — czas dojazdu grupy rozpoczynajace;.

te=(Set+1p)/ Ve

gdzie:

Se — dtugos¢ drogi ewakuaciji;

I, —wartos¢ wydtuzajgca droge ewakuacji (10m dla grup typu K, Om dla grup typu P);
Ve — predkos¢ ewakuacii.

ta=S¢/ Va+1

gdzie:

Sq — dtugosé drogi dojazdu;

V4 — predkos¢ dojazdu;

Dla strumieni pieszych i rowerowych przyjeto tq = 0.

Predkos¢ ewakuacji dla grup kotowych przyjeto jako dopuszczalna, tj. 40 km/h. Predkos¢

dojazdu, ze wzgledu na bezpieczenstwo, zwiekszono do 60 km/h. Predkos¢ ewakuacji dla
pieszych przyjeto jako 1,4m/s (ok. 5 km/h)

7 Minimalne sygnaty zielone dla pieszych grup sygnalizacyjnych

Tabela 3. Minimalne sygnaty zielone dla pieszych grup sygnalizacyjnych

Grupa broga . Predkos¢ ewakuacji | Minimalny sygnatu
. . ewakuacji Se . 4
sygnalizacyjna [m/s] zielony dla pieszych [s]
[m]
P1 6,5 1,4 5

8 Zestawienie sygnalizatorow swietlnych

SGyrgljrl[‘)":‘aliza‘C)/jna Nr sygnalizatoréw E&%Zrﬁj;: Zygnalizatora i jego
- i S-1, 300mm
= 2 S-1, 300mm
= Pla, P1b $-5, 200mm
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9 Zestawienie detektorow ruchu

. Rozmiar odlegtos¢ od linii
Grupa_ : Oznaczenie Typ detektora detektora | zatrzymania
sygnalizacyjna | detektora
[m] [m]

K1 VRL Strefa yylrtualnej 1.5x50 1

detekg;ji
K2 VR2 Strefa yylrtualnej 15x38 1

detekg;ji

Przycisk dla
P1 Ppla, Pplb pieszych - -

10 Wykaz grup nadzorowanych — nadzorowanie sygnatow czerwonych

Syr;rf)c’:lalizacyjna Warunek nadzoru
K1 K1

K2 K2

P1 P1a lub P1b

tacznik ,lub” oznacza, iz sterownik sygnalizacji przechodzi w tryb pracy awaryjnej
(program zétty migajacy) w przypadku przepalenia jakiegokolwiek sygnatu czerwonego

z grupy nadzorowanych sygnalizatorow.

W przypadku jednego sygnalizatora (grupy K1 i K2) sterownik sygnalizacji przechodzi w
tryb pracy awaryjnej (program zétty migajacy) w przypadku przepalenia sygnatu czerwonego

tego sygnalizatora.

str. 7




11 Obliczenia czasow miedzyzielonych

Q w
@ © £ ==
@ | S=| = = S
S T |=sE| | E| & | 8 0] —
= i ﬁ = S = — S £ 0, =
= Z NS = 3) = N = £ —

= @© [ © O . —_
2 8 TS = S ] = S £ — S £
S g | 2% 5 2 2 S S = o = £
3 S |25 g = S 5 | © s | = > |
@ 2 Q3 2 o = > o o o S >
© © o o ~ @ o n ~ @ © N [
o o e o o] (@) (%] (%] Eo] (@] (%] © =
2 2 S o ° S S o ° g ) N
G 0] =5 a a O O a a O e a
K1 P1 10 |11,11| 6,3 | 1,47 3 - - 4,47 5
K2 P1 10 |11,11| 63 | 1,47 3 - - 4,47 5
P1 K1 0 14 | 65 | 465 | 0 |1667| 2,2 | 113 | 3,52 4
P1 K2 0 14 | 65 | 465 | 0 |1667| 2,2 | 113 | 3,52 4
12 Tablica minimalnych czasow miedzyzielonych
Grupy dojezdzajace
K1 K2 P1
o K1 X 5
wn
(]
(&]
g
>
)
=< K2 X 5
=
()
>
o
-
-
O P1 4 4 X
UWAGA :

- czasy miedzyzielone dla pojazdow tacznie z sygnatem zéitym

oraz zéfto - czerwonym ;

- czasy miedzyzielone dla pieszych bez sygnatu zielonego;

migowego.

- matryca czasow miedzyzielonych stanowi wykaz grup kolizyjnych. Pary grup sygnalizacyjnych dla ktérych czas miedzyzielony ma wartos¢

wieksza niz 0 s3 grupami kolizyjnymi.
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13 Schemat faz ruchu

Na ponizszym schemacie przedstawiono fazy ruchu. Faza 3 uruchomiana wytgcznie w trybie ALLRED
(tryb rezerwowy). W trybie podstawowym (faza 1 realizowana caly czas, poki nie zgtoszg sie piesi)
realizowane wytgcznie fazy 1i 2.

Fazal Faza 2

—PF 1-2

<€—PF2-1—

czerweny dla
wszystkich grup
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14 Program sygnalizacji

oz| §
'3-5 g n-ry sygnaliz.
°l= o 2 2 8§ 8 8 8 § 2 B B B B R € g8 88 g 8 8 F g B
Program nr 1 T T O T T T T T T T T T T T T T O T T T
IO T T TR T O T | O T | TR T T TR T I LT
|-
K| 1 K1 O T T T T LA AR A T TR O T T T T O T T T TIT I
K| 2 K2 IRRNRNRL RNRNRRRRRN IRNRRRRNN NP an e amn e e HNNNNNNN N DNRNNANRNN DNNRNRRNNE INNRARANNY DNNRRANART RRNRNRRNRN IRRRDRNRN
P 3 P2a, P2b mmmnannnsnnnnnnannennannunns annanund D)1 |1/ zmss ONNN0ARNNN DNNRNARNAY DANRRANRAN DNNRANRRNY RNNRRARNANY DNARDANANN [RARRARRN
A T T A T Ty T O IR T T T
T T T T T T O T T T T T T T T O T T T T I T IT
T T T T T T T T T T T T T T T T T T TIT
(=3 w (=3 %2} (=3
n 2 2 & & 8 &8 8 ¢ 8 8 8 & R R 8 8 8 &8 & ¢ - - ¢
OZNACZENIA SYGNALOW — SVEHAES
NADZOROWANIE SYGNALOW
WYKAZ GRUP KOLIZYJNYCH
M zictony migeiccy 4 s czervony CZERWONYCH W GRUPACH
Z 261ty 3s ///////M 20ty migajacy
- czerwony zzotym 15 JOOOMK  brak sygnatu zgodnie z matrycg czaséw miedzyzielonych zgodnie z opisem
: Zielony
NR SKRZYZOWANIA TYP URZADZENIA NAZWA SKRZYZOWANIA
Przejscie dla pieszych przez droge powiatowa nr 1332F na dziatkach nr 59, 101/2 w m. Policko
DATA NR ZLECENIA ZDNIA:
09.2020 ZATWIERDZAM DO REALIZACJI NIENIEJSZY PROGRAM
PRZEKAZANY DO EKSPLOATACJI
PROGRAM CYKL [s] OFFSET GODZINY PRACY
1 50" - cata doba

[DATA:

PODPIS:
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15 Obliczenia przepustowosci

Wilot B — w kierunku Miedzyrzecza
Wilot D — w kierunku Pszczewia

Szczyt poranny - godz. 8:00-9:00

OBLICZANIE PRZEPUSTOWOSCI I OCENA WARUNKOW RUCHU NA SKRZYZOWANIU Z SYGNALIZACJA SWIETLNA

OBLICZANIE PRZEPUSTOWOSCI

FORMULARZ |

5

Wiot

A B

D

Obliczeniowa grupa pasow

Al A2 A3 Bl B2 B3

Cl

C3

D1

D2

D3

Relacja

L w -

W

Nat¢zenie ruchu w grupie pasow

O o [P/h]

56

[Natgzenie ruchu na wlocie
O i [P/h]

56

[Nat¢zenie ruchu na skrzyzowaniu

0.4 [P/h]

NatgZenie nasycenia w grupie pasow
S« [P/hz]

1840

1840

Efcktywny sygnat ziclony G [s]

33

||Dfug0§é cyklu 7 [s]

Przepustowos¢ grupy pasow
C o [P/h]

[ T

1214 I

Przepustowos¢ wlotu
Cwi [P/h]

1214

Przepustowos$¢ skrzyzowania
C s« [P/h]

Stopien obcigzenia grupy pasow
Yo []

| | 0,043 | I

0,046 |

Stopien obciazenia wlotu
X [-]

0,043

Stopien obciazenia skzyzowania
X [-]

Przepustowos¢ praktyczna grupy pasow przy
X4=0,85 Cper [P/h]

1032

1032

Rezerwa przepustowosci grupy pasow
A Cpor [P/h]

980

976

Przepustowo$¢ praktyczna wlotu przy X +=0,85
C vt [P/h]

1032

Rezerwa przepustowosci wlotu
A Cpor [P/h]

980
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Szczyt popotudniowy - godz. 16:00-17:00

OBLICZANIE PRZEPUSTOWOSCI I OCENA WARUNKOW RUCHU NA SKRZYZOWANIU Z SYGNALIZACJA SWIETLNA

OBLICZANIE PRZEPUSTOWOSCI

FORMULARZ |

5

Wlot

A

D

Obliczeniowa grupa pasow

Al A2 A3 Bl

B2

B3

Cl

C2

C3

D1

D2

D3

Relacja

L W - W

w

NatgZenie ruchu w grupie pasow

O« [P/h]

53

69

[Natgzenie ruchu na wlocie
0. [P/h]

53

69

NatgZzenie ruchu na skrzyzowaniu
O« [P/h]

Natgzenie nasycenia w grupie pasow
S o [P/hz]

1840

1840

Efcktywny sygnat ziclony G [s]

33

||Dh|g0§é cyklu 7 [s]

Przepustowos¢ grupy pasow
C e [P/h]

e

1214 |

Przepustowos¢ wlotu
Ci [P/h]

1214

Przepustowos¢ skrzyzowania
C s [P/h]

Stopien obcigzenia grupy pasow
Yo [-]

0,044 |

0,057 |

Stopien obcigzenia wlotu

(o []

0,044

lStopicl'l obcigzenia skzyzowania
X [-]

Xi=0,85  Cpe [P/h]

ll’rzepuslowoéc’ praktyczna grupy pasow przy

1032

1032

Rezerwa przepustowosci grupy pasow
A Cper [P/h]

979

963

Przepustowos¢ praktyczna wlotu przy X +=0,85
C pwi [P/h]

1032

Rezerwa przepustowosci wlotu

A Cpor [P/h]

979
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16 Przejsécia fazowe

oz §
’53 = n-ry sygnaliz.
il e 2 2 8 8 8 8 9 2 g 8 8 8 e L g 8 g g 88 2 2K
Przejscia fazowe T T T T g T T T T T T T T T T T T T
[T} 11Irg 107 RN e i e E i e el e e e o FTIHHHHIIIIHHH
K | 1 K1 [T T TR T T HAAEA T T LT H R TTHA T THA T TR T T T
K | 2 K2 [T T TR A R T TTTHAEREA T T T H [T TTHA T THA TR T O
P | 3 P2a, P2b [T TR T mama nun sl [HHE: smums o1 alll: sumams iz umamas o0 E= HRNNT INEN NNANRNRNN RRRRNQANA
[T PE 2 T PEet | TIPF AR T [PFZAR] [ [PEAR-1] [ [PEARAT [[PEAR2T [T TTTT [ TTTT|TTTTTITI
T T T T T T T T T T T T T T T T T O T T T O T T T T T T T
T T T g T T T T O T T T T T T T T T T
S w o ®» o
v 2 2 8] & 8 & ¢ ¢ 8 38 8 R ¥ 8 &8 8 8 2 ¢ - - ¢
OZNACZENIA SYGNALOW o
NADZOROWANIE SYGNALOW
WYKAZ GRUP KOLIZYJNYCH
mmm zielony migajacy 4 s czerwony CLERWONYCH.W.GRURACH
z oMy 3s W 26ity migajacy
# czemwony zzotym 15 YO brak sygnatu zgodnie z matrycq czaséw migdzyzielonych zgodnie z opisem
l:l Zzielony
NR SKRZYZOWANIA TYP URZADZENIA NAZWA SKRZYZOWANIA
Przejscie dla pieszych przez droge powiatowa nr 1332F na dziatkach nr 59, 101/2 w m. Policko
DATA NR ZLECENIA ZDNIA:
09.2020 ZATWIERDZAM DO REALIZACJI NIENIEJSZY PROGRAM
PRZEKAZANY DO EKSPLOATACJI
PROGRAM CYKL [s] OFFSET GODZINY PRACY

Przej$cia fazowe

[DATA:

PODPIS:
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17 Warunki logiczne funkcjonowania algorytmu

LKz — zapotrzebowanie na obstuge grupy K1 lub K2 — zgtoszenie na co najmniej jednym z wirtualnych
pél detekcji VIR1, VR2

LP — zapotrzebowanie na obstuge grupy P1 — wcisnigcie co najmniej jednego przycisku dla pieszych
Ppla, Pplb.

LKp — zapotrzebowanie na przedtuzenie obstugi grupy K1 lub K2 — zajeto$¢ co najmniej jednego z
wirtualnych pdl detekcji VR1, VR2.

LAR — warunek logiczny o domysinej wartosci 0. W przypadku uruchomienia trybu ALLRED (tryb
rezerwowy) nalezy ustawi¢ wartos¢ 1 w godzinach funkcjonowaniu tego trybu. Zmiana trybu mozliwa
wytgcznie na polecenie Zarzgdzajgcego Ruchem.

LF2 — warunek pomocniczy (wartos¢ nadawana w algorytmie) — przyjmuje wartos¢ 1 w przypadku
przejscia z fazy AR do fazy 2.

18 Warunki czasowe funkcjonowania algorytmu

T1lmin = 5s — minimalny czas trwania fazy 1

Tlmax = 27s — maksymalny czas trwania fazy 1

T2 = 0s — czas trwania fazy 2 (warunek rezerwowy — zmiana wartosci warunku mozliwa wytgcznie na
polecenie Zarzadzajgcego Ruchem — zmiana wartosci warunku spowoduje zwigkszenie sygnatu

zielonego dla pieszych)

TARmIn = 2s — minimalny czas trwania fazy AR przed przejsciem do fazy 1, w przypadku realizacji przed
fazg AR fazy 2 (czas wymagany do zachowania czas6w miedzyzielonych)
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19 Algorytm sterowania ruchem

t1=t1+1

o
¥ T
¥ —

FAZA 1 -
; ]
t1=0
LF2=0
———b 8
t

¥

FAZA 2

PF 1-AR

N
4
N/ AR T
A L Kz=0
PF 2-1 LF2=1
¥
PF 2-AR

f

tar=tar+1

LF2=0 LF2=0
Y ¥
PF AR-2 PF AR-1
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ll. Czesé rysunkowa
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Legenda

znaki poziome istniejgce

P1b
projektowane sygnalizatory Swietlne
e\
projektowana kamera wideodetekc;ji
. R2 (oznaczenie zgodnie z projektem

elektrycznym)

projektowany przycisk dla pieszych

@ nr grupy sygnalizacyjnej

< ’\)VR1 strefa wirtualnej detekciji (radar)

-

V-light traffic s.c.
ul. Poznanska 2, 66-400 Gorzow Wielkopolski

\/ Tighth

traffic s.c.

INWESTOR: Gmina Pszczew
ul. Rynek 13, 66-330 Pszczew

OBIEKT:  Budowa urzadzen instalowanych w pasie drég publicznych wraz z fundamentami,
konstrukcjami wsporczymi oraz przynaleznymi elementami wyposazenia - Budowa
sygnalizacji $wietinej wraz z kanalizacjg kablowa nN, konstrukcjami wsporczymi oraz
sterownikiem sygnalizacji $wietinej na przejsciu dla pieszych przez droge powiatowq
nr 1332F na dziatkach nr 59, 101/2 w m. Policko.

FAZAPROSECTU: - PROJEKT BUDOWLANO - WYKONAWCZY

BRANZA SYGNALIZACJA SWIETLNA

NAZWARYSUNKU:  Plan sytuacyjny z rozmieszczeniem elementéw sygnalizacji Swietinej

DATA: SKALA: RYS. NR:

09.2020 1:500

PROJEKTANT: Tomasz Lesnicki




